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Pozycjoner typu L MOST MLP

Podczas wykonywania prac spawalniczych zastosowanie pozycjoneréw w duzym

stopniu zwieksza wydajnos¢ pracy oraz znaczaco wptywa na poprawe jakosci.

Wykorzystanie pozycjonerdw zwieksza elastycznos¢, ergonomie i komfort pracy.

Za pomoca pozycjonera mozna ustawic¢ element spawany zawsze w pozycji do-

godnej, co gwarantuje wykonanie spoiny w pozycji podolnej. Zastosowanie po-

zycjoneréw MOST zapewnia:

= szybkie spawanie w pozycji podolnej,

optymalne parametry spawania,

= zminimalizowanie ryzyka powstania wad spawalniczych,

= zwiekszenie jakosci - mniej obrébki i napraw,

» dokfadnos¢, bezpieczenstwo i ergonomie pracy.

= Idealne do manipulowania duzymi i przestrzennymi elementami.

= Bezstopniowa regulacja obrotdw, pochylenia i wysokosci.

= Regulacja wysokosci za pomocg uktadu hydraulicznego.

= Manipulowanie ~w  dowolnym  potozeniu  duzymi  elementami
o skomplikowanej geometrii.

= Maksymalna masa detalu do 10 000 kg (inne nosnosci dostepne na zapytanie).

Zalety pozycjoneréw MOST MLP:

* manipulowanie w dowolnym potozeniu duzymi ele-
mentami o skomplikwanej geometrii,

* szybkie spawanie w pozycji podolnej z optymalnymi
parametrami spawania,

» zwiekszenie jakosci — mniej obrdbki i napraw, zmini-
malizowane ryzyko powstawania wad spawalniczych,

® doktadnos¢, bezpieczenstwo i ergonomia,

® bezstopniowa, ciggta regulacja obrotdw, pochylenia
i wysokosci,zdalne sterowanie wszystkimi funkcjami.

Pozycjonery wyposazone sg w:

® bezstopniowq regulacje predkosci obrotowe;j,

® regulacje przechytu,

* pilot zdalnego sterowania z przewodem 5 m,

* cyfrowy wskaznik predkosci obrotu na panelu sterowania
dla monitoringu,

® silniki z hamulcem i wymuszonym chfodzeniem.
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Obliczanie obcigzenia pozycjonera.

Moment obcigzeniowy zawsze nalezy oblicza¢ na podstawie odlegtosci od powierzch-

ni ptyty roboczej do Srodka ciezkosci elementu spawanego. Podczas doboru pozycjonera,
moment pochodzacy od elementu spawanego musi by¢ pordwnany z maksymalnym do-
puszczalnym momentem pozycjonera podanym w tabeli.

Moment obrotowy (Nm)=Gx Y

Moment pochylajacy (Nm) =G x X

G (N) = masa elementu spawanego (kg) x stata grawitacji okoto 10 (m/s?)

Y (m) = odlegtos¢ od srodka ptyty roboczej do Srodka ciezkosci elementu spawanego

X (m) = odlegtos¢ od powierzchni ptyty roboczej do srodka ciezkosci elementu spawanego
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Dane techniczne pozycjoneréw hydraulicznych 3 osiowych typu L MOST MLP

Model MLP-1,5 MLP-3 MLP-5 MLP-7,5 MLP-10
Nos$nosé 1500 kg 3000 kg 5000 kg 7 500 kg 10 000 kg
Maks. promien przedmiotu 1300 mm 1600 mm 1700 mm 1850 mm 2000 mm
Maks. moment obrotowy 2260 Nm 4 550 Nm 7 500 Nm 12 050 Nm 15 000 Nm
Predkos$¢ obrotowa 0,2-1,4 obr./min 0,2-1 obr./min 0,15-0,78 obr./min | 0,1-0,66 obr./min 0,1-0,5 obr./min
Maks. moment przechylajacy 3340 Nm 6900 Nm 14750 Nm 19.300 Nm 24 700 Nm
Srednica piyty roboczej 850 mm 1100 mm 1100 mm 1100 mm 1300 mm
rz:n':::fﬁgi°"°weg° skoku 1000 mm 1150 mm 1200 mm 1200 mm 1300 mm
Nr katalogowy A9 15 000145 A9 15 000146 A9 15 000147 A9 15 000148 A9 15 000149
Podane wartoéci parametréw technicznych dla wyrobéw standardowych, moga zosta¢ zmienione. Jezeli zamdwiony zostat specjalny
model urzadzenia, warto$ci moga sie rézni¢ od podanych. Inne no$nosci i zakresy robocze dostepne na zapytanie.

Dane techniczne pozycjoneréw 3 osiowych typu L MOST MLPL-3AX

Model MLPLO,75-3AX MLPL1,5-3AX MLPL3-3AX

Nosnos¢ 750 kg 1500 kg 3000 kg
Maks. promien przedmiotu 1 000 mm 1200 mm 1 600 mm
Maks. moment obrotowy 1130 Nm 2260 Nm 4 550 Nm
Predkos$¢ obrotowa 0,2-1,5 obr./min 0,2-1,4 obr./min 0,2-1 obr./min
Maks. moment przechylajacy 1380 Nm 3340 Nm 6900 Nm
Srednica piyty roboczej 700 mm 850 mm 1 000 mm
Zakres pionowego skoku
ramienig 9 650 mm 1000 mm 1150 mm
Nr katalogowy A9 15 000951 A9 15 000952 A9 15 000953
Podane warto$ci parametréw technicznych dla wyrobéw standardowych, moga zosta¢ zmienione. Jezeli zaméwiony zostat specjalny

model urzadzenia, warto$ci moga sie rézni¢ od podanych. Inne no$nosci i zakresy robocze dostepne na zapytanie.

Dane techniczne pozycjoneréw 2 osiowych typu L MOST MLPL-2AX

Model MLPLO,5-2AX MLPL1-2AX MLPL2-2AX

Nosnos¢é 500 kg 1000 kg 2000 kg
Maks. promien przedmiotu 700 mm 1000 mm 1200 mm
Maks. moment obrotowy 750 Nm 1500 Nm 3050 Nm
Predkos$¢ obrotowa 0,15-1,5 obr./min 0,15-1,4 obr./min 0,15-1 obr./min
Maks. moment przechylajacy 1100 Nm 1750 Nm 4 450 Nm
Srednica piyty roboczej 700 mm 850 mm 900 mm
Wysokos$¢ poziomu plyty 800 mm 870 mm 980 mm
Nr katalogowy A9 15 000705 A9 15 000710 A9 15 000720
Podane wartoéci parametréw technicznych dla wyrobdw standardowych, moga zosta¢ zmienione. Jezeli zamdwiony zostat specjalny

model urzadzenia, warto$ci moga sie rézni¢ od podanych. Inne no$nosci i zakresy robocze dostepne na zapytanie.
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